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RICHTLINIE Nr. 1 fiir die UNTERSUCHUNGSKOMMISSIONEN
nach § 1.07 RheinSchUQ

Anforderungen an die Ausweich- und Wendeeigenschaften

(§ 5.09 und 510 i. V. m. § 5.02 Nr. 1, 5.03 Nr. 1, 5.04 und 16.08)

Allgemeines und Randbedingungen fir die Durchfihrunag des Ausweichmandvers

Mach § 508 missen Schiffe und Verbénde rechizeitip ausweichen kinnen und die
Ausweicheigenschaflen sind durch Ausweichmanover auf einer Probefahristrecke nach § 5.03
nachzuweisen. Dies ist durch simulierte Ausweichmandver nach Backbord und Steuerbord mit
vorgegebenen Griflen, bei denen flr bestimmte Drehgeschwindigkeiten des Anschwenkens und
des Stltzens Grenzwerte fir den dabei bendtigten Zeitbedarf einzuhalten sind, nachzuweisen.

Dabei sind die Anforderungen nach Nr. 2 zu erflllen unter Einhaltung einer Flottwassertiefe von
mindestens 20 % des Tiefgangs, mindestens jedoch 0,50 m.

Durchfiihrung des Ausweichmandévers und Melwertaufnahme
{Schematische Darstellung in Anlage 1)

Das Ausweichmandver ist wie folgt durchzufihren:

Aus der konstanten Anfangsgeschwindigkeit von WV, = 13 km/h gegen Wasser ist bei Beginn des
Manévers (Zeitpunkt t, = 0 s, Drehgeschwindigkeit r = 0 */min, Ruderwinkel &, = 0°, konstante
Motordrehzahleinstellung) durch Ruderlegen eine Ausweichbewegung des Schiffes oder
Verbandes nach Backbord oder Steuerbord einzuleilen. Der Ruderwinkel & oder die Stellung des
Steuerorgans d; bei aktiven Steuereinrichtungen ist nach den Angaben unter 2.3 bei Beginn des
Ausweichmandvers einzustellen. Der eingestellle Ruderwinkel & (z. B. 20° Steuerbord) ist
beizubehalten bis der unter 2.2 genannte Wert der Drehgeschwindigkeit ry fir die jeweilige Schiffs-
oder Verbandsgrile erreicht ist. Bei Erreichen der Drehgeschwindigkeit ry ist der Zeitpunkt t
aufzunehmen und Gegenruder mil dem gewahlten Ruderwinkel & (z. B. 20° Backbord) zu geben
(Stitzen), um die Anschwenkbewegung zu beenden und in die Gegenrichlung anzuschwenken,
d. h. dig Drehgeschwindigkeit auf den Wert r; = 0 zurlckzufihren und wieder auf den unter 2.2
genannten Wert ansteigen zu lassen. Der Zeitpunkt t;, wenn die Drehgeschwindigkeit ro = 0
erreicht ist, ist aufzunehmen. Bei Erreichen der Drehgeschwindigkeil rz nach 2.2 ist Gegenruder
mit dem gleichen Ruderwinkel & zu geben, um die Drehbewegung zu beenden. Der Zeitpunkt t, ist
aufzunehmen. Wenn die Drehgeschwindigkeit ry = 0 erreicht ist, ist der Zeitpunkl L aufzunehmen
und anschliefend ist das Schiff oder der Verband mit frei wahlbaren Ruderbewegungen auf
Ausgangskurs zu bringen.

Folgende Grenzwerte fir das Emeichen der Drehgeschwindigkeit ry in Abh&ngigkeit der Schiffs-
oder Verbandsgrolien und der Wassertiefe h sind einzuhalten:

Einzuhaltende Einzuhaltende Grenzwerte flr den
Schiffs- oder Verbandsgréie Drehgeschwindighkeit Zeitbedar . [5]

LxB ry = rz [*/min] in flachem und tiefem Wasser

1.4

Alle Motorschiffe; einspurige Schiffsverbéinde 20°/min | 28°/min 150 s 110 s 110 5

=10 % 11.45

Einspurige Schiffsverbdnde bis 193 x 11,45 oder | 12°/min | 18%/min 180 s 130 s 1M0s

Zweispurige Schiffsverb&nde bis 110 x 22,90

Zweispurige Schiffsverbinda < 193 x 22,90 &%min | 12%/min 180 s 130 s 110 s

Zweispunge Schiffsverbinde bis 270 x 22,80 B°min | &%/min 1 ) |
oder dreispurige Schiffsverbinde bis 193 x 34,35

b nach Festlegung des nautischen Sachverstandigen
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Der Zeitbedarf t,, t;, t3 und ty fir das Erreichen der Drehgeschwindigkeit ry, s, r; und r, ist im
Melprotokoll nach Anlage 2 zu vermerken. Die Werte t, dirfen die in der Tabelle festgelegten

Grenzwerte nicht iberschreiten,

Es sind mindestens 4 Ausweichmanéver durchzufiihren und zwar je ein Ausweichmandver

- nach Steuerbord mit einem Ruderwinkel & = 20°
- nach Backbord mit einem Ruderwinkel 6 = 20°
- nach Steuerbord mit einem Ruderwinkel & = 45°
- nach Backbord mit einem Ruderwinkel & = 45°

Bei Bedarf (z. B. bei Unsicherheit Ober die Melwerte oder unbefriedigendem Verlauf) sind die
Ausweichmandver zu wiederholen. Die nach 2.2 vorgegebenen Drehgeschwindigkeiten und
Grenzwerte flr den Zeitbedarf missen eingehalten werden. Fir aktive Steuereinrichtungen oder
besondere Ruderbauarten sind die Stellung des Steuerorgans &; oder der Ruderwinkel &,
gegebenanfalls im Ermessen des Sachversténdigen unter Berlcksichtigung der Bauart der
Steuereinrichtung abweichend von & = 20° und & = 45° festzulegen,

Fir die Festslellung der Drehgeschwindigkeit muft sich an Bord ein Wendeanzeiger befinden, der
den Vorschriften betreffend die Mindestanforderungen und Prifbedingungen fir Wendeanzeiger in
der Rheinschiffahrt entspricht.

Der Ladungszustand beim Ausweichmandver soll nach § 5.04 maoglichst 70 bis 100 % der
maximalen Tragféhigkeit betragen. Wird die Probefahrt mit geringerer Beladung durchgefihrt, ist
die Zulassung fir die Talfahrt und fir die Bergfahrt auf diese Beladung zu beschrénken.

Der Ablauf der Ausweichmandver und die verwendeten Bezeichnungen kinnen der schematischen
Darstellung der Anlage 1 enthnommen werden,

Wendeeigenschaften

Die Wendeeigenschaften von Schiffen und Verbanden mit L van nicht mehr als 86 m und B von
nicht mehr als 22,90 m sind ausreichend im Sinne des § 5.10i. V. m. § 5.02 Nr. 1, wenn bei einem
Aufdrehmandver mit einer Anfangsgeschwindigkeit von 13 km/h gegen Wasser die Grenzwerte fir
das Anhalten Bug zu Tal nach der Richilinie Nr. 2 eingehalten wurden. Dabei sind die
Flottwasserbedingungen nach 1.1 einzuhalten,

Sonstige Anforderungen

Unabhangig von den Anforderungen nach Mr. 1 bis 3 mul

a) bei Steuereinrichtungen mit Handantrieb eine Umdrehung des Handsteuerrades mindestens 3°
Ruderausschlag entsprechen und

b) bel Stevereinrichtungen mit motorischem Antrieb bei gréfiter Eintauchung des Ruders eine
mittlere Winkelgeschwindigkeit des Ruders von 4° pro Sekunde (ber den gesamten Bereich
des méglichen Ruderausschlages emreicht werden konnen.

Diese Anforderung ist auch bei voller Schiffsgeschwindigkeit bei einer Ruderbewegung lber
den Bereich von 35° Backbord nach 35° Steuerbord zu priffen. Aufterdem ist zu prifen, ob das
Ruder bei wvoller Antriebsleistung die aullerste Stellung beibehdlt. Bel akiiven
Steuereinrichtungen oder besonderen Ruderbauarten ist diese Bestimmung sinngemani
anzuwenden.



L

42 Sind zum Ermreichen der Manovriereigenschaften zusatzliche Einrichtungen nach § 5.05
erfordedich, missen diese den Anforderungen des Kapitels 6 entsprechen und unter Nummer 52
des Schiffsattestes ist folgender Vermerk einzutragen:

"Die unter Mummer 34 genannten Flankenruder*/Bugsteuereinrichtungen®/andere Einrichtungen®
ist*fsind* zum Erreichen der Mandvriereigenschaften nach Kapitel & erforderlich.”

* nicht zutreffendes streichen

5. Aufnahme der Melwerte und Protokollierung

Messung, Protokollierung und Aufzeichnung der Versuchsdaten sind nach dem in Anlage 2
beschriebenan Verfahren durchzuflhren.



Anlage 1
zur Richtlinie Nr. 1

Schematische Darstellung des Ausweichmandvers

Beginn des Ausweichmandvers

Zeitpunkt bai Erreichen der Drehgeschwindigkeit ry

Zeitpunkt bei Erreichen der Drehgeschwindigkeit r; = 0

Zeitpunkt bei Erreichen der Drehgeschwindigkeit ry

Zeitpunkt bei Erreichen der Drehgeschwindigkeit ry = 0 (Ende des Ausweichmandvers).

i om nmn

Ruderwinkel [*]
Drehgeschwindigkeit [*/min]

{1 (]



Anlage 2
zur Richtlinie Mr. 1

MeRprotokell Ausweichmandver und Wendeeigenschaften
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L Bmaemnl oo e dan i G Wassertiefe h [m]: .....cimmiiniiiin.
Stromungsgeschwindigkeit [m/s] ...
Beladung % der maximalen
(beim Versuch) [Hr oo Tragfahigheit: ... e
Wendegeschwindigksitsanzeiger

Ruderbauart: Ubliche Bavart/bescondere Bauarl™)
Alktive Steuereinrichtung: ja/nein®)

Melwerte der Ausweichmandver;

Ruderwinke! & oder E;.'] bei Beginn des Ausweichmandvers und
Zeitbedarf einzuhaltende Drehgeschwindikgeitry =3 Bemerkungen
11 bis ts
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1z [s]
ta [5]
ta [5]
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nach 2.2
Wendeeigenschaften®)
Standort am Anfang des Wendemanivers ... km
Standort am Ende des Wendemandvers ... it i bias s reaid km
Rudermaschine

Art des Antriebs: Hand/motorisch®)

Ruderausschlag je Umdrehung®): e :
Winkelgeschwindigkeit des Ruders Ober den gesamtan Bereich™): i “ls
Winkelgeschwindigkeit des Ruders Ober den Beraich*) 35° BB nach 35 S8 ..covvvvviieeeecccrrein “fz
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